Cihazi kullanmadan 6nce kullanma kilavuzunu dikkatlice okuyunuz! Kullanma kilavuzundaki uyarilara uyulmamasindan
kaynaklanan zarar, ziyan ve sahislarin ugrayacagi kazalarda sorumluluk kullaniciya aittir. Bu durumda olusan arizalarda
cihaz garanti kapsamindan ¢ikar.

ENDA EUP1122 RAY MONTAJLI PID UNIVERSAL ADIM KONTROL CiHAZI
ENDA EUP1122 Ray montajli PID Universal Kontrol cihazini tercih ettiginiz i¢in tesekkir ederiz.

P> Raya monte edilebilir kutu.

P> Segcilebilir cift set degeri girebilme.

» PT100, J, K, L, T, S, R sensor tipleri kullanilabilir.

» 0-20mA, 4-20mA, 0-10V, 2-10V, 0-25mV ve 0-50mV giris segenekleri.

P Programlanabilir D1 ve D2 dijital kontak girisi.

P PID parametrelerinin otomatik hesaplanmasi (SELF TUNE).
Sistemin ilk calstirimasindan 6nce sistemin PID parametreleri
biliniyorsa girilmeli, aksi takdirde Self-Tune 6zelligi aktif yapiimalidir.

P Kontrol gikislari devre digi birakilabilir (Olgme amagli kullanim igin).

P> C/A2 veya ANL/SSR ¢ikislari manuel olarak kontrol edilebilir.

P> Soft-Start 6zelligi.

P> RS485 Modbus protokoltiyle haberlesme.

P> Segilebilir Analog, SSR veya réle kontrol ¢ikisi.

P> 0-20mA, 4-20mA, 0-10V ve 2-10V segilebilir analog kontrol gikig!.

> Ikinci Alarm veya kontrol gikisi olarak programlanabilen C/A2 rdle gikisi.

P> Birinci Alarm veya PID sogutma kontrol ¢ikisi olarak programlanabilen A1 réle gikisi.
P> Segilebilir Isitma/Sogutma kontrolii.

P Giris icin offset 6zelligi.

P> Prob arizasi durumunda réle konumlarini segebilme veya periyodik ¢alisma.

P Modbus ile programlama.

» 16 adima kadar profil kontroli yapilabilir.

P> Profil adimlarinda istege bagh kontak ¢ikisl.

P> Profil kontrol modunda timer ve termostat 6zelligini kullanilabilir.

P> DIP Switch ile Modbus adresi ve hizi baud rate ayarlanabilir, gerektiginde fabrika ayarlarina déndurtlebilir.
P> Isitma hatasi izleme kontrolu imkani.

P> RS485 baglantisi ile yazilim giincelleme &zelligi.

P> EN standartlarina gére CE markal.

SiPARIS KODU : EUP1122

CEVRESEL OZELLIKLER
Ortam/Depolama Sicakhgi

0 ... +50°C/-25 ... +70°C (buzlanma olmadan).

Bagil Nem

31°C ‘ye kadar %80, sonra lineer olarak azalip 40°C 'de %50'ye disen nemde caligir.

Koruma Sinifi

EN 60529 standardina gére 1P20.

Yiikseklik

En ¢ok 2000m.

A Yanici ve asindirici gaz bulunmayan ortamlarda kullaniimalidir.

ELEKTRIKSEL OZELLIKLER

Besleme 24 VDC 20%.

Giig Tiiketimi En cok 5VA.

Baglanti 1.5mm?lik soketli klemens

Hat Direnci Termokupl igin en gok 100Q Ohm, 3 telli Pt100 igin en gok 20Q Ohm.
Bilgi Koruma FLASH memory (en az 20 yil)

EMC EN 61326-1: 2013

Giivenlik Gereksinimleri EN 61010-1: 2010 ( Kirlilik derecesi 2, agirn gerilim kategorisi Il )
GiRiSLER

D1 Kuru Kontak Girisi

Programlanabilen 1.Kontrol butonu girisi

D2 Kuru Kontak Girigi

Programlanabilen 2.Kontrol butonu girisi

CIKISLAR
C/A2 Cikis! Réle : 250V AC, 5A (rezistif yuk i¢in), NO Kontrol veya Alarm2 ¢ikisi olarak segilebilir.
A1 Cikist Réle : 250V AC, 5A ( rezistif yuk igin), NO+NC segilebilir (A1 ¢ikist).
ANL/SSR Cikisi 0-20mA, 4-20mA, 0-10V, 2-10V analog ¢ikis ve SSR olarak segilebilir.

i mA ¢ikis ve SSR modunda maksimum yiik direnci 500Q , V ¢ikista kaynak direnci 500Q.
Role Omrii Yiksiiz 10.000.000 anahtarlama; 250V AC, 5A rezistif yikte 300.000 anahtarlama
KONTROL
Kontrol Bigimi Tek set-degder ve alarm kontroli

Kontrol Yontemi

On-Off / P, PI, PD, PID (segilebilir)

A/d Donligtirticu

14 bit

Ornekleme Zamani

100ms (Minimum)

Oransal Band

%0.0 ile %100.0 arasinda ayarlanabilir. Pb=%0.0 ise On-Off kontrol segilir.

integral Zamani

0.0 ile 100.0 dakika arasinda ayarlanabilir.

Tiirev Zamani 0.00 ile 25.00 dakika arasinda ayarlanabilir.

Kontrol Periyodu 1 ile 125 saniye arasinda ayarlanabilir.

Histeresiz 1 ile 50°C/°F arasinda ayarlanabilir.

Cikis Giicii Set degerindeki oran %0 ile %100 arasinda ayarlanabilir.
KUTU

Kutu Sekli Raya monte edilebilir kutu (DIN 43 700'e gore).

Ebatlar G29xY90xD64mm

Agirhk Yaklagik 200g (ambalajli olarak)

Kutu Malzemeleri

Kendi kendine sénen plastikler kullaniimigtir.

A Solvent (tiner, benzin, asit vs.) iceren veya asindirici temizlik maddeleriyle cihaz silinmemelidir.

&Y sisel
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TEKNIK OZELLIKLERI

Girig Tipi Skala Aralig: Dogruluk
oc °F
Pt 100 Rezistans termometre  EN 60751 -199.9...600.0 °C -199.9...999.9 °F +0,2% (tam skalanin) + 1 hane
Pt 100 Rezistans termometre  EN 60751 -200...600 °C -328....1112 °F +0,2% (tam skalanin) £+ 1 hane
J (Fe-CuNi) Termokupl EN 60584 -30.0....600.0°C -22.0....999.9 °F +0,5% (tam skalanin) + 1 hane
J (Fe-CuNi) Termokupl EN 60584 -30....600°C -22...1112 °F 1 0,5% (tam skalanin) + 1 hane
K (NiCr-Ni) Termokupl EN 60584 -30.0...999.9°C -22.0....999.9 °F +0,5% (tam skalanin) + 1 hane
K (NiCr-Ni) Termokupl EN 60584 -30...1300°C -22....2372 °F +0,5% (tam skalanin) + 1 hane
L (Fe-CuNi) Termokupl DIN 43710 -30.0....600.0°C -22.0....999.9 °F 1 0,5% (tam skalanin) £ 1 hane
L (Fe-CuNi) Termokupl DIN 43710 -30....600°C -22....1112 °F 1 0,5% (tam skalanin) £ 1 hane
T (Cu-CuNi) Termokupl EN 60584 -30.0...400.0°C -22.0....752.0 °F +0,5% (tam skalanin) + 1 hane
T (Cu-CuNi) Termokupl EN 60584 -30....400°C a2 2 752 °F +0,5% (tam skalanin) + 1 hane
S (Pt10Rh-Pt) Termokupl EN 60584 -40...1700°C -40....3092 °F +0,5% (tam skalanin) + 1 hane
R (Pt13Rh-Pt) Termokupl EN 60584 -40...1700°C -40....3092 °F 1 0,5% (tam skalanin) £ 1 hane
0-20mA girisi -10000...+10000 (max skala araligi 10000) +0,2% (tam skalanin) + 1 hane
4-20mA girisi -10000...+10000 (max skala araligi 10000) +0,2% (tam skalanin) + 1 hane
0-10V girisi -10000...+10000 (max skala araligi 10000) +0,2% (tam skalanin) + 1 hane
2-10V girisi -10000...+10000 (max skala araligi 10000) +0,2% (tam skalanin) + 1 hane
0-25mV girisi -10000...+10000 (max skala araligi 10000) +0,2% (tam skalanin) + 1 hane
0-50mV girigi -10000...+10000 (max skala araligi 10000) +0,2% (tam skalanin) + 1 hane

LED HATA UYARILARI (ERR. LED)

Bir hata olusmasi durumunda ERR. Led periyodik
olarak yanip séner. Periyodlar agsagida belirtilmistir.

Detaylar i¢in "1.9 Input
Registerler i¢cin Bellek
Haritasi" béliimiine bakiniz.

1860ms

12 = 1 : Sensor ve/veya Sensor hatti kisa devre veya sicaklik ¢ok diisiik.
ERR. Led bir defa 60ms siresince 1860ms ‘de bir yanip séner.

60ms
1860ms

Parametre
Numarasi

Aciklama

12 = 2 : Alt skala hatasi.

ERR. Led iki defa 60ms suresince, 180ms ‘de bir yanip soner. Peryod 1620ms sonra
tekrarlanir.

4 = Baglanti yok.
5 = Isitici/Isitma ¢ikig! hatasi.

60ms

60ms 60ms

1380ms

Rl |2 ?Eﬁgtga;;:mdlan' 60ms  60ms 60ms  60ms
1 =Kisa devre, Err.Led 180ms 1620ms i
2 = Alt skala, =
3 = Ust skala, 12 = 3 : Ust skala hatasi.

ERR. Led U¢ defa 60ms suresince, 180ms ‘de bir yanip séner. Peryod 1380ms sonra
tekrarlanir.

Err.Led I 180ms| 180ms|

60ms 60ms

180ms

60m:
Err.Led I 180ms I 180ms I 180ms I

12 = 4 : Sensorle haberlegsme yok.
(Sensor baghidegil. Sensor ve/veya hattinda hata var).
ERR. Led dért defa 60ms stiresince, 180ms ‘de bir yanip séner. Peryod 1140ms sonra
tekrarlanir.

60ms 60ms

60ms

1140ms

60ms 60ms

I 180ms

EUP1122

Err.Led

12 = 5 : Isitici veya Isitma ¢ikigi hatasi.
ERR. Led 480ms siresince, 480ms ‘de bir yanip séner. Peryod 480ms ‘de bir tekrarlanir.
480ms

480ms

480ms
480ms

480ms

BAGLANTI DiYAGRAMI

ENDA EUP1122

raya monte edilebilir kontrol cihazlidir. Cihaz talimatlara uygun kullaniimalidir. Montaj yapilirken baglanti kablolarinda elektrik

bulunmamalidir. Cihaz rutubetten, titresimden ve kirlilikten korunmalidir. Calisma sicakligina dikkat edilmelidir. Sebekeye baglantisi olmayan giris ve
cikis hatlarinda ekranli ve burgulu kordon kablo kullaniimalidir. Bu kablolar yiuksek gii¢ tastyan hatlarin ve cihazlarin yakinindan gegirilmemelidir. Ekran
hatti cihaz tarafindaki ucundan topraklanmalidir. Montaj ve elektriksel baglantilar, teknik personel tarafindan, kullanma kilavuzundaki talimatlara uygun

olarak yapiimalidir.

2 1) Besleme kablolari IEC 60277 veya IEC 60245 gereksinimlerine uygun
olmalidir.

2) Guvenlik kurallari geredince sebeke anahtari

operatérin  kolaylikla

ulasabilecedi bir konumda olmasi ve anahtarin cihazla ilgili oldugunu belirten bir

isaretin bulunmasi gerekmektedir.

SENSOR GIRISLERI

J-K-L-T-S-R Tipi Termokupligin: =
Dogru kompanzasyon kablosu kullaniniz. Ek
yapmayiniz. Termokupl kablolarinin giris terminalinde TCC

dogru yerlere baglanmasina dikkat ediniz.

Rezistans termometre igin: Pt 100
2 telli PT 100 kullanildiginda, giris terminalinin 2 ve 3

nolu uglarini kisadevre yapiniz.

0-20mA,4-20mA, 0-10V, 2-10V, 0-25mV ve 0-50mV 0-20mA

giris icin :
Sensoér cikislarini isaretlerine dikkat ederek cihaz
girisine baglayiniz.

1@
D1 ve D2 fonksiyon butonu girigleri : )_@
Kuru kontakli mekanik anahtar ile kullaniimalidir. DZL@

A

cikis uglari

GUGC BAGLANTISI

topraklanmamalidir.

Cihazin lojik ¢ikigi elektriksel olarak izole degildir.
Bu nedenle toprakli termokupl kullanildiginda lojik

Sigorta
NOT : baglanmalidir.
BESLEME : Sigorta Kablo 6lgiisii
o F 1A 250V AC Anahtar 1,5mm?
21.6:264V DC < e e
S Besleme
e = 24V DC
@GND) «¢ ° _

A Koruyucu toprak girisi,

toprak hattina

@Vida sikma momenti
0.4-0.5Nm

baglanmalidir.

Cihazin tiimiinde GiFT
YALITIM vardir.
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Sekil.1. ALARM1 VE ALARM2 GIKIS BIGIMLERI (Diyagramlar Alarm1 igin diizenlenmistir)

Mutlak alarm Bagil alarm Band alarmi
H22=0 : H22 =1 ‘ H22 =2
I
._ON | 15 ON I ‘ ‘ 15
i Y i | : ! 'y ON |
! 1 C2=1 | : ! c2=1
OFF OFF | I g
A ‘ l‘ A ! _:_VL & OFF :
i ! | 1 : I | ' | ) i . ON
oN A y'y ON | : : 'y i
1 ! ' =
I I C2=0 0 ' I C2=0
v OFF { v OFF i ; A : A OFF |
i i B i i I
, H16 i : H16 | ! } : H16 | | H16 : }
Hi2 PR ‘ i W2 2 »
H12 min. = skala bas] -300 © o I5+H12 4399 300 300
(H12 Ir:::(.s_:s:ailla Sagnz’;g'c' (H12 min. =-300, H12 maks. = +300) 15 = Aktif C/A2 gikisi set degeri  H12 = A1 cikigi set degeri
o - - (H12 min. =0, H12 maks. = +300)
15 = Aktif C/A2 gikisi set degeri H12 = A1 cikisi set degeri

Nihai Band disinda alarm
H22=3

Baslangic Band alarm miimkiin Baslangig K Band alarm miimkiin
15 = Aktif C/A2 gikigi set degeri  H12 = A1 ¢ikigi set degeri ( H12 min. =0, H12 maks. =300)

Sekil.2. TIMER / TERMOSTAT CIKIS ORNEKLERI
Sicaklik ll:g;; 0 ] Sicaklik PH1 =0
PH3 - PH3 PC35=0
PHZ{ PH2
Zaman Zaman
A10ut A10ut
PC33=1 PC33 =1
& PC34=0 &
=
PH4 PH4 @ \l—
S ————
PH4 PH4+Hold Zaman PH4 PH4  zaman
Sekil.3. PROFIL KONTROL GCIKIS ORNEKLERI
PH1=1 = -
Sicaklik PC35=1 Sicaklik ;g;g l 0 Tek adimhik program igcin PH1 = 1 yapilmali
PH3 ([ PH3 SR
PH2 / PH2 /\
Zaman Zaman
PC33=1 PC33=1
g g
PH4 [ PH4 [
Piia Zaman “pNa Zaman
Sekil.4. COK ADIMLI PROFIL KONTROL CIKIS ORNEGI
Adim1 Adim2 Adim3 Adim4 Adim5
Hedef Sicaklk PH3 =100 PH5 =100 PH7 = 300 PH9 = 300 PH11 =100
Zaman PH4 = 30 PH6 = 20 PH8 = 60 PH10 = 40 PH12 = 60
A1 Cikisi PCO=1 PC1=0 PC2=0 PC3 =1 PC4=0 Bes adimlik program icin PH1 = 5 yapilmali
C/A2 Cikisi PC16 =0 PC17 =1 PC18=0 PC19=1 PC20 =0

: : :
CIA2 |_|

N

Adim1 | Adim2 Adim3 © Adm4 Adim5

200°C : _ : : PC35=1ise
100°C{ oo .................. — - PC35 = 0 ise
PH4 :PH6 : PH8 i PH10 PH12 T L. -
30 20 60 40 60 Zaman(dakika veya sn)

Program buradan baga déner
ve durur.Yeniden PC33 coilinin
1 olmasini bekler.

)
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1.1

ENDA EUP1122 PID UNIVERSAL ADIM KONTROL

CiHAZI MODBUS ADRES HARITASI

Termostat Holding Registerleri Bellek Haritasi

Holding Register - Fabri
[ t . e abrika
;d‘:r:lal:a“sf adresleri ¥?;: Verinin igerigi Okuma fyazmaizini | \©-
Desimal (Hex) y
HO 0000d (0000h) | Word | Kontrol gikisi sicaklik set degeri Okunabilir / Yazilabilir 400
= H1 0001d (0001h) | Word | Kontrol gikigi 2.sicaklik set degeri Okunabilir / Yazilabilir 500
% H2 0002d (0002h) | Word | Kontrol ¢ikisi minimum set degeri limiti Okunabilir / Yazilabilir 0
P4
@ | H3 |0003d (0003h) | Word | Kontrol gikisi maksimum set degeri limiti Okunabilir / Yazilabilir 600
£ — -
E H4 0004d (0004h) | Word | Kontrol gikisi oransal bant set degeri (%0.0 ile %100.0 arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 4.0
© . -
o H5 0005d (0005h) | Word | Kontrol gikisi histeresiz degeri (1 ile 50 °C yada °F araliginda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 2
_g‘ H6 0006d (0006h) | Word | Kontrol gikis! integral zamani degeri (0.1 ile 100.0 dakika araliginda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 4.0
(3‘ H7 0007d (0007h) | Word | Kontrol gikigt tiirev zamani degeri (0.01 ile 25.00 dakika araliginda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 1.00
2 H8 0008d (0008h) | Word | Kontrol ¢ikisi periyod zamani set degeri (1 ile 125 saniye araliginda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 1
prer)
g H9 |0009d (0009h) | Word | Kontrol gikigi set degerindeki eneriji degeri (%0 ile %100 arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 0
4 - "
H10 |0010d (O00Ah)| Word | Sensér hatasi durumunda Kontrol gikisi enerji yiizdesi degeri (%0 ile %100 arasinda ayarlanabilir] Okunabilir / Yazilabilir 0
H11 |0011d (000Bh) | Word | ik enerji verildiginde kontrol gikist igin soft start zamani (0 ile 250 dakika arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 0
H12 |0012d (000Ch)| Word | Alarm1 gikisi sicaklik set degeri Okunabilir / Yazilabilir 500
H13 |0013d (000Dh)( Word | Alarm1 gikisi minimum set degeri limiti Okunabilir / Yazilabilir 0
— H14 |0014d (000Eh)[ Word | Alarm1 gikisi maksimum set degeri limiti Okunabilir / Yazilabilir 600
-
2 H15 |0015d (000Fh) [ Word | Alarm1 gikisi oransal bant set degeri (%0.0 ile %100.0 arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 0.0
[
b H16 |[0016d (0010h) | Word | Alarm1 ¢ikisi histeresiz degeri (1 ile 50 °C yada °F araliginda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 2
()
E H17 |0017d (0011h) [ Word | Alarm1 gikisi integral zamani degeri (0.1 ile 100.0 dakika araliginda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 0.0
©
a H18 |0018d (0012h) | Word [ Alarm1 gikigi tirev zamani degeri (0.01 ile 25.00 dakika araliginda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 0.0
ﬂ_. H19 |[0019d (0013h) | Word | Alarm1 ¢ikisi periyod zamani set dederi (1 ile 250 saniye araliginda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 1
n
E H20 |0020d (0014h) [ Word | Alarm1 gikisi set degerindeki enerji degeri (%0 ile %100 arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 0
o H21 |[0021d (0015h) | Word [ Sensér hatasi durumunda Alarm1 ¢ikisi enerji yizdesi degeri (%0 ile %100 arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 0
-
< | H22 |0022d (0016h) | Word Q'gfg‘;g?r:fg;g;fn@'m' (O ile 6 degerleri verilebilir) Okunabilir / Yazilabilir 0
1 = Sapma alarm, '
2 = Band alarm,
3 = Band icine girdikten sonra aktif alarm,
4 = Alarm1 ¢ikisi bagimsiz sogutma kontrolu segimi,
5 = Alarm1 gikigi sicaklik set dederine bagiml sogutma kontrolu,
— H23 |0023d (0017h) [ Word | Alarm2 ¢ikisi sicaklik set degeri Okunabilir / Yazilabilir 500
S
()
T‘_; H24 |0024d (0018h) | Word | Alarm2 ¢ikisi minimum set degeri limiti Okunabilir / Yazilabilir 0
-
[
1= H25 |0025d (0019h) [ Word | Alarm2 gikisi maksimum set degeri limiti Okunabilir / Yazilabilir 600
©
S
E H26 |[0026d (001Ah) | Word [ Alarm2 gikisi histeresiz degeri (1 ile 50 °C yada °F araliginda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 2
'Z" H27 [0027d (001Bh)| Word Alarm2 cikis tipi se¢imi:0 ile 3 deg@erleri verilebilir Okunabilir / Yazilabilir 0
= 0 = Bagimsiz alarm,
O 1 = Sapma alarm,
2 2 = Band alarm,
3 = Band igine girdikten sonra aktif alarm
Girig tipi segimi : Okunabilir / Yazilabilir
H28 |0028d (001Ch)| Word |5 =BT100 ondalikl, 1=PT100, 3
2 = J ondalikli, 3=J,
4 = K ondalikl, 5=K,
— 6 = L ondalikli, 7=1,
S 8 =T ondalikli, 9=T,
Q2 10=8, =R,
[ 12 = 0-20mA, 13 = 4-20mA,
= 14 = 0-10V, 15 =2-10V,
° 16 = 0-25mV, 17 = 0-50mV
Kontrol ¢ikisi isitma kontrol zaman.( 0 ise ¢ikis I1sitma hata kontrolii yapilmaz . 1000 saniyeye ili ili
g H29 |0029d (001Dh) | Word kadar dgge?ler girilebilir.Stre bitimin&e snca%(llk§degi§imi saglanmazsg hpata mesajl i]retiliry Y Okunabilir / Yazilabilir 60
a H30 |0030d (001Eh) | Word |Modbus igin haberlesme hizi: Okunabilir / Yazilabilir 4
o 0 = 2400 bps, 1 = 4800 bps, 2 = 9600 bps, 3 = 19200 bps,
c 4 = 38400 bps, 5 = 57200 bps, 6 = 115200 bps
g DIKKAT !! Kullanici Modbus baglantisini sagladigi cihazda Parite = None, Stop Bit = 1 ve
(7)) data boyunu da = 8 olarak ayarlamalidir. EUP1122 de bu ayarlar fabrika ¢ikisi olarak
E bu sekilde ayarlanmistir ve kullanici tarafindan degistirilemez.(Modbus haberlesme hizi
= Dip sw ile de ayarlanabilir. Ayar igin 1.2 boliimiine bakiniz)
g H31 | 0031d (001Fh) | Word | Sayisal filitre katsayisi (1 ile 100 arasinda ayarlanabilir. 1 ise sayisal filitre devre dig1) Okunabilir / Yazilabilir 20
€ | H32 |0032d (0020h) | Word |Kontrol gikist segim degeri: Okunabilir / Yazilabilir 0
() 0 = C/A2 gikisi kontrol gikisi, 1 = SSR/ANL ¢ikigi SSR ¢ikis
X 2 = SSR/ANL cikisi 0-20mA ¢ikis, 3 = SSR/ANL ¢ikisi 4-20mA gikisi
4 = SSR/ANL ¢ikisi 0-10V ¢ikis, 5 = SSR/ANL ¢ikisi 2-10V ¢ikisi
DIKKAT !! bu parametre 0 dan farkli bir degere ayarlanirsa, H42 = 0 olur
H33 | 0033d (0021h) | Word [ Analog out minimum ¢ikis ytizdesi degeri. Okunabilir / Yazilabilir 0
SISEL MUHENDISLIK ELEKTRONIK SAN. VE TiC. A.S. -
. Serifali Mah. Barbaros Cad. No:18 Y.Dudullu 34775
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ENDA EUP1122 PID UNIVERSAL ADIM KONTROL
CIHAZI MODBUS ADRES HARITASI

1.1 Termostat Holding Registerleri Bellek Haritasi (devami)

Holding Regi . .
Parametre| © d;z?esli grilster Veri Verinin icerigi Ok / L Fabrika
Numarasi . Tipi gerig umafyazma izini | ayarian
Desimal (Hex)
H34 |0034d (0022h) | Word | Analog out maksimum gikis yizdesi degeri. Okunabilir / Yazilabilir 100
H35 |0035d (0023h) | Word | Offset degeri Okunabilir / Yazilabilir 0
Fonksiyon kontol parametresi - .
H36 | 0036d (0024h) | Word | 530454 ( 5A00h ) degeri girildiginde self tune durdurulur ) Okunabilir / Yazilabilir 0
(23041d ( 5A01h ) degeri girildiginde self tune baslatilir )
(23042d ( 5A02h ) degeri girildiginde HO...H51 ve CO0...C10 parametreleri fabrika
degerlerine doner)
(23043d ( 5A03h)degeri girildiginde PHO...PH37 ve PCO...PC38 parametreleri fabrika
degerlerine déner
H37 |[0037d (0025h) | Word
H38 |[0038d (0026h) | Word
H39 | 0039d (0027h) | Word | Manual gikis yiizdesi degeri (%0 ile %100 arasinda ayrlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 50
D1 dijital kontak girigi kontrol parametresi: it i
H40 | 0040d (0028h) | Word Oise D1 girisi kullaniimaz Okunabilir / Yazilabilir 0
= 1 ise D1 girisi OFF ise HO, ON ise H1 parametresi kontrol set degeri olarak kullanilir.
@ 2 ise D1 girisi OFF ise Auto kontrol, ON ise Manual kontrol yapilr.
E 3 ise D1 girisi OFF ise Termostat, ON ise gésterge moduna gegilir.
4 ise D1 girisi OFF ise Profil Start, ON ise Profil stop
{4
-E; 5 ise D1 girisi OFF ise Hold off,ON ise Hold on.
D2 dijital kontak girisi kontrol parametresi: i i
E H41 | 0041d (0029h) | Word 0 ise D2 girisi kullanjimaz Okunabilir / Yazilabilir 0
S
E 1 ise D2 girisi OFF ise HO, ON ise H1 parametresi kontrol set degeri olarak kullanilir.
®© 2 ise D2 girisi OFF ise Auto kontrol, ON ise Manual kontrol yapilr.
o 3 ise D2 girisi OFF ise Termostat, ON ise gosterge moduna gegilir.
4 ise D2 girisi OFF ise Profil Start, ON ise Profil stop
= 5 ise D2 girisi OFF ise Hold off,ON ise Hold on.
5) = ' -
etransmisyon ¢ikisi kontrol parametresi: . -
% H42 | 0042d (002Ah)| Word 0 ise Retransmisyon cikis! kapall Okunabilir / Yazilabilir 0
© 1 ise Analog ¢ikis 0-20mA Retransmisyon gikisi.
fo 2 ise Analog ¢ikis 4-20mA Retransmisyon ¢ikisi.
b= 3 ise Analaog ¢ikis 0-10V Retransmisyon gikisI.
.E’ 4 ise Analog ¢ikis 2-10V Retransmisyon ¢ikigl.
‘E DIKKAT!! Bu parametrenin ayarlanabilmesi i¢in, H32 = 0 olmalidir
!O H43 | 0043d (002Bh)| Word | Retransmisyon gikisi alt skala degeri Okunabilir / Yazilabilir 0
H44 | 0044d (002Ch)| Word | Retransmisyon gikigi Ust skala degeri Okunabilir / Yazilabilir 600
H45 |0045d (002Dh) | Word | mA, V girigleri igin desimal nokta ayari Okunabilir / Yazilabilir 0
H46 |[0046d (002Eh) [ Word | 0-20mA, 4-20mA, 0-10V ve 2-10V giris segimleri igin kullanici alt skala degeri. Okunabilir / Yazilabilir 0
HA47 |0047d (002Fh) | Word | 0-20mA, 4-20mA, 0-10V ve 2-10V giris segimleri igin kullanici Ust skala degeri. Okunabilir / Yazilabilir 10000
H48 | 0048d (0030h) [ Word X
H49 | 0049d (0031h) | Word X
H50 | 0050d (0032h) | Word X
H51 | 0051d (0033h)| Word Konfiglrasyon registeri (CO- C9 konfigtrasyon coillerinin holding registeri)
B15 B14 B13 B12 B11_B10 B9 B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 B1_BO . -
—T—-T—-T—-1T=1Icolco o Okunabilir / Yazilabilir 0
Bit anlamlari igin 1.3 boliimindeki coil agiklamalarina bakiniz
RS485 sinyalinin kesilmesinden sonra ¢ikislari Off yapma zamani (2 ile 9999 saniye arasinda
H52 | 0052d (0034h) | Word | ayarianabilir). Okunabilir / Yazilabilir 2
A\ Dikkat : Bu zamanlamanin ¢aligmasi icin C11 = 1 olmahidir.

1.2 DIP SWITCH Ayarlan

Fabrika ayarlari ve Haberlesme hizi ayarlari:

DIPSW Degeri Aciklama
0 Default set [nger"DipSw degeri = 0 yapilirsa fabrika
ayarlarina donular.
248 Baud rate 2400Bps
249 Baud rate 4800Bps
250 Baud rate 9600Bps A
251 Baud rate 19200Bps
252 Baud rate 38400Bps
253 Baud rate 57600Bps A
254 Baud rate 115200Bps

DIP Switch Default ve Baudrate Ayari Ornekleri

Baudrate 19200
Bps ayarlaniyor

Baudrate 57600
Bps ayarlaniyor

Fabrika ayarlarina
dondiiriiliiyor

ON ON ON
g m| +128 8 m_1| +128 s W ]| +128
7Cm| 64 7m )| 64 7E ]| 64
6 W :?é 6 M :?g 6 ] ﬁ'g
5CM| g 5m| g 5W| g
4 W 44 4 W ]| 44 4 ]| 44
3[CH| +2 3[CH| +2 3E 1| +2
20| +1 2m 1| +1 20 m| +1
1Cm 1m0 1

0 251 = 128+64+32+16+8+2+1 253 = 128+64+32+16+8+4+1

Fabrika degerlerine dénmek veya modbus haberlesme hizi ayari yapilmasi
gerektiginde, ilk olarak DIP switch de@eri yandaki tablodaki yapiimak istenen
isleme karsilik gelen sayisal degere ayarlanmalidir.
(NOT1. e bakiniz). Daha sonra da DIP switch degeri, istenilen modbus
adres degerine ayarlanir ve DIP switch bu ayar konumunda birakilir.
(NOT2. ye bakiniz) .

NOT1:

Modbus haberlesme hizi ayari yapilirken, ayarin dogru saklanabilmesiigin, énce 8
nolu switch OFF konumun alinmali ve daha sonra ayarlanmak istenen baudrate
switch deg@erinin 1 den 7 ye kadar olan switch degerleri ayarlanip en son olarak da
8. switch ON yapilmalidir.

NOT2:

Cihaz adresi ayarlanirken 6nce 8.switch off yapilmali daha sonra ayarlanmak
istenen adresin 1 den 7 ye kadar olan switch degerleri ayarlanmalidir. Eger secilen
adreste 8. switcin de ON olmasi gerekiyorsa
8. switchen sonolarak ON yapilmaldir.

Cihaz Adresi Ayarlama Ornekleri

Cihaz adresi 1’e Cihaz adresi 13’e Cihaz adresi 15’e Cihaz adresi 55’e

ayarlaniyor ayarlaniyor ayarlaniyor ayarlaniyor
ON ON ON ON
8 m| +128 s m| +128 8 m| +128 8 m| +128
7 m| 64 7 m| *64 7 m| *64 7 m| 64
=17 =] er = DT L] e
5CW| ,g 5CW| ,g 5CW| g 5W| ,g
4CH| 44 41| 44 4B 44 4CH| 44
3[CW| +2 SE 1| +2 SE_1| +2 3E 1| +2
2 m|#1 2 m| 1 2m 1| +1 2m ]| 1
1E] 1 E] 1] 1E]

1=1 13 = 8+4+1 15 = 8+4+2+1 55 = 32+16+4+2+1
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CiHAZI MODBUS ADRES HARITASI

1.3 Adim kontrol Holding Registerleri Bellek Haritasi

Adim Kontrol Parametreleri

Holding Register| . .
' . . - Fabrika
:fl::::: adresleri ¥?;: Verinin Igerigi Okuma /yazma izini Avarlan
Desimal (Hex) Y
PHOQ | 0100d (0064h) | Word | Profil time base set degeri.( 0 = 9999s,1 = 9999m ) Okunabilir / Yazilabilir 0
PH1 | 0101d (0065h) [ Word | Maksimum adim sayisi (0 ile 16 arasinda ayarlanabilir O ise timer/termostat modu) Okunabilir / Yazilabilir 0
PH2 | 0102d (0066h) | Word | Adim sonu sicaklik farki (0 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir.Profil kontrolu Okunabilir / Yazilabilir 0
yapilirken hedef sicakhida ulagiimadan adim zamani biterse,hedef sicaklikla 6lgtilen
sicaklik arasindaki fark bu parametre degerinden kiigiik yada esit olana kadar beklenip
daha sonra bir sonraki adima gegilir.Eger PH1 = 0 ise PH3 ile 6lgulen deder
arasindaki fark bu parametreden kugtik yada esit ise timer calistirilir.Sekil.2 ye bakiniz )
PH3 | 0103d (0067h) | Word | 1 Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PH4 | 0104d (0068h) | Word | 1.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999s veya 9999m arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gére degisir)) Okunabilir / Yazilabilir 0
PH5 | 0105d (0069h) | Word | 2.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PH6 | 0106d (006Ah) | Word | 2.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999s veya 9999m arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gére degisir)) Okunabilir / Yazilabilir 0
PH7 | 0107d (006Bh) | Word | 3.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PHS8 | 0108d (006Ch) | Word | 3.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999s veya 9999m arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gére degisir)) Okunabilir / Yazilabilir 0
PH9 | 0109d (006Dh) | Word | 4.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PH10 | 0110d (006Eh) | Word | 4.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999s veya 9999m arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gore degisir)) Okunabilir / Yazilabilir 0
PH11 | 0111d (006Fh) | Word | 5.Adim hedef sicaklik set dederi (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PH12 | 0112d (0070h) | Word | 5.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999s veya 9999m arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gore degisir)) Okunabilir / Yazilabilir 0
PH13 | 0113d (0071h) | Word | 6.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PH14 | 0114d (0072h) | Word | 6.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999s veya 9999m arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gore degisir)) Okunabilir / Yazilabilir 0
PH15 | 0115d (0073h) | Word | 7.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PH16 | 0116d (0074h) | Word | 7.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999s veya 9999m arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gore degisir)) Okunabilir / Yazilabilir 0
PH17 | 0117d (0075h) | Word |8 Adim hedef sicakiik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PH18 | 0118d (0076h) | Word | 8.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999s veya 9999m arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gore degisir)) Okunabilir / Yazilabilir 0
PH19 | 0119d (0077h) | Word |9.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PH20 | 0120d (0078h) | Word | 9.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999s veya 9999m arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gore degisir)) Okunabilir / Yazilabilir 0
PH21 | 0121d (0079h) | Word | 10.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PH22 | 0122d (007Ah) [ Word | 10.Adim zaman degeri (O ile 9999s veya 9999m arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gére degisir)) Okunabilir / Yazilabilir 0
PH23 | 0123d (007Bh) | Word | 11.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PH24 | 0124d (007Ch) [ Word | 11.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999s veya 9999m arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gére degisir)) Okunabilir / Yazilabilir 0
PH25 | 0125d (007Dh) | Word | 12.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PH26 | 0126d (007Eh) [ Word | 12.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999s veya 9999m arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gore degisir)) Okunabilir / Yazilabilir 0
PH27 | 0127d (007Fh) | Word | 13.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PH28 | 0128d (0080h) | Word | 13.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999s veya 9999m arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gore degisir)) Okunabilir / Yazilabilir 0
PH29 | 0129d (0081h) | Word | 14.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PH30 | 0130d (0082h) | Word | 14.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999s veya 9999m arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gore degisir)) Okunabilir / Yazilabilir 0
PH31 | 0131d (0083h) | Word | 15.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PH32 | 0132d (0084h) | Word | 15.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999s veya 9999m arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gore degisir)) Okunabilir / Yazilabilir 0
PH33 | 0133d (0085h) | Word | 16.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir | Yazilabilir 200
PH34 | 0134d (0086h) | Word | 16.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999s veya 9999m arasinda ayarlanabili(PHO parametresine gore degisir)) Okunabilir / Yazilabilir 0
PH35 | 0135d (0087h) [ Word | Adimlardaki AL1 gikisi kontrol bitleri Okunabilir / Yazilabilir 0
B15 B14 B13 B12 B11 B10 B9 B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 B1 B0
ISeg16ISeg1aSeg1Z|Seg13'8eg12ISeg11ISeg1aSe99|Se98| Seg7|Se96ISegSISeg4ISeg3ISegZ ISeg1 I
Set edilen adim bitleri ile ilgili adima gelindiginde , AL1 ¢ikisi aktif olur.
PH36 | 0136d (0088h) | Word | Adimlardaki AL2 ¢ikisi kontrol bitleri (PH35 parametresi gibi ayarlanir) Okunabilir / Yazilabilir 0
PH37 | 0137d (008%h) | Word | Adim kontrol parametresi (PC32-PC38 adim kontrol coillerinin holding registeri) Okunabilir / Yazilabilir 0
B15 B14 B13 B12 B11 B10 B9 B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 B1 B0
— I —1-1-1-1-1-1-1 - Ipcsg|rcsrrcae]pcagpcsafpcasfpca?
Bit anlamlari ig¢in 1.4 béliimiindeki coil agiklamalarina bakiniz

&Y sisel
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1.4 Kontrol Coiller i¢in Bellek Haritasi

Parametre . .| Veri T L Fabrika
Numaras: Coil Adresleri Tipi Verinin Igerigi Okuma /yazma izini Ayarian
co 0000d (0000h) Bit Alarm2 Durumu (0 = Set degeri altinda alarm on ,1 = Set degeri Ustlinde alarm on) Okunabilir / Yazilabilir 1
C1 0001d (0001h) Bit Prob arizasinda Alarm2 ¢ikiginin konumu (0 = Off , 1 =0On) Okunabilir / Yazilabilir 1
Cc2 0002d (0002h) Bit Alarm1 Durumu (0 = Set degeri altinda alarm on ,1 = Set degeri Ustlinde alarm on) Okunabilir / Yazilabilir 1
C3 0003d (0003h) Bit Prob arizasinda Alarm1 gikisinin konumu (0 = Off, 1 =0n) Okunabilir / Yazilabilir 1
C4 0004d  (0004h) Bit Kontrol gikisinin konfigrasyonu ( 0 = Isitma , 1 = Sogutma ) Okunabilir / Yazilabilir 0
0005d  (0005h Bit icaklik Birimi =°C;1= Okunabilir / Yazilabilir
5 Sicaklik Birimi (0 =°C; 1= °F) ] 0
Ccé6 0006d (0006h) Bit Kontrol ¢ikiglari aktif (0 = Gosterge modu (Cikiglar Off), 1 = Kontrol ¢ikiglar aktif ) Okunabilir / Yazilabilir 0
c7 0007d (0007h) Bit 2.sicaklik set degerine gore kontrol (C7 = 0 ise HO, C7 = 1 ise H1 parametrelerine Okunabilir / Yazilabilir 0
gore sicaklik kontrol yapilir )
0008d (0008h Bit Manual kontrol biti (C8 = 0 ise Otomatik kontrol, C8 = 1 ise H39 parametresindeki - -
cs8 ¢ ) ! cikis yuzdesine gore C/A2 cikisi veya ANL/SSR c¢ikisi verilir) Okunabilir / Yazilabilir 0
c9 0009d (0009h) Bit Prczb i_]atasll'nda kontrql segim bitvi (QQ = 0 ise prob hatasinda H10“palramelt.resindeki % i Okunabilir / Yazilabilir 0
degerine gore,C9 = 1 ise set degerindeki en son oransal ¢ikis degerine gére gikis verilir)
C10 | 0010d (000Ah) | Bit Self tune kontrol segimi (C10 = 0 ise self tune durdurulur,C10 = 1 ise self tune baglatilir. Okunabilir / Yazilabilir 0
Cc11 0011d (000Bh) Bit RS485 baglantisi kopma hatasi kontrolti (0 = Off, 1=0n) Okunabilir / Yazilabilir 0
1.5 Adim Kontrol Coilleri i¢in Bellek Haritasi
Parametre . .| Veri i R Fabrika
Numarast Coil Adresleri Tipi Verinin Igerigi Okuma /yazma izini Ayarian
0100d (0064h) . Profil adimlarindaki A1 alarm gikisi programlama coilleri, . -
PCO-15| (1154 (o73n) | B | PCO=1ise 1.Adimda Al gikigi=ON..... PC15 = 1 ise 16.Adimda A1 gikigi = ON Okunabilir / Yazitabllir 0
~ 0116d (0074h) . Profil adimlarindaki C/A2 alarm ¢ikisi programlama coilleri, m o
PC16-31 41314 (0osan) | B | PC16 = 1 ise 1.Adimda C/A2 cikisi=ON..... PC31 = 1 ise 16.Adimda G/A2 cikisi = ON Okunabilir / Yazilabilir 0
. Set degerine gore kontrol veya Profil kontrol segim (PC32 = 0 ise Termostat modu, e )
PC32 | 0132d (0084h) Bit PC32 = 1 ise profil kontrol modu. Okunabilir / Yazilabilir 0
. PC33 = 0 ise profil modunda profil durdurulur ve ilk adima dénultr e -
PC33 | 0133d (0085h) | Bit PG33 = 1 ise profil modunda profil start edil. Okunabilir / Yazilabilir 0
. PC34 = 0 ise profil start edilmis ise galismasini strdurr. ) m
PC34 | 0134 (0086h) Bit PC34 = 1 ise profil calismasi bulundugu noktada bekletilir (Hold modu). Okunabilir / Yazilabilir 0
P . PC35 = 0 ise profil bittiginde kontrol islemi bitirilir (Kontrol ¢ikiglari Off olur). i P
C35 0135d (0087h) Bit PC35 = 1 ise profil bittiginde son set dederine gére kontrol islemine devam edilir. Okunabilir / Yazilabilir 0
. PC36 = 0 ise enerji kesilmesinde profil durdurulur ve 1. adima déndurdltr. e e
PC36 | 0136d (0088h) Bit PC36 = 1 ise enerji kesilip yeniden geldiginde, sicaklik bulunulan adimin set degerleri Okunabilir / Yazilabilir 0
icinde ise profil kaldigi yerden devam eder degilse 1.adima donalur.
. PC37 = 0 ise A1 ¢ikisi, H22 parametresine gore kontrol edilir. . e
PC37 | 0137d (0088h) Bit PC37 = 1 ve PC32 = 1 ise A1 cikisl. PH35 parametresine gore her adimda kontrol edilir. Okunabilir / Yazilabilir 0
. PC38 = 0 ise A2 gikisl, H27 parametresine gore kontrol edilir. m P
PC38 | 0138d (008AN) Bit PC38 = 1 ve PC32= 1 ise C/A2 gikisl. PH36 parametresine gore her adimda kontrol edilir. Okunabilir / Yazilabilir 0
1.6 Cikis Durum Gdsterge Bitleri i¢in Bellek Haritasi
i Veri R TR .
s | Acreslor | Tipi verinin lgerigi okuma fysema e
DO (0000)h Bit | C/A2Kontrol gikisi durumu (0 = OFF ,1 = ON) Sadece okunabilir
D1 (0001)h Bit | A1gikisi durumu (0=OFF,1=0N) Sadece okunabilir
D2 (0002)h Bit | SSRgikisi durumu (0 = OFF ,1=ON) Sadece okunabilir
D3 (0003)h Bit | D1 dijital girisi durumu (0 = OFF ,1 = ON) Sadece okunabilir
D4 (0004)h Bit | D2 dijital girisi durumu (0 = OFF ,1=ON) Sadece okunabilir
D5 (0005)h Bit Kontrol gikis! 1sitma hatasi durumu (0 = Hata yok ,1 = Isitma yapilamiyor) Sadece okunabilir
1.7 Adim Kontrolii Durum Gosterge Bitleri igin Bellek Haritasi
i Veri P ST R
PDQ | 0100d (0064h) | Bit PDO = 1 ise profil sabit sicaklik adiminda. Sadece okunabilir
PD1 0101d (0065h) | Bit PD1 = 1 ise profil 1sitma adiminda. Sadece okunabilir
PD2 | 0102d (0066h) | Bit PD2 = 1 ise profil sogutma adiminda. Sadece okunabilir
PD3 | 0103d (0067h) | Bit PD3 = 1 ise profil sonlandi. Sadece okunabilir
PD4 | 0104d (0068h) | Bit PD4 = 1 ise adim zamanlayicisi 0 oldu. Sadece okunabilir
0105d (0069h) | Bit PD5 = 1 ise adim zamanlayicisi galigiyor. Sadece okunabilir
PD5

1.8 Software Revizyon Input Registerleri i¢in bellek haritasi

Software
revizyon

65200d (FEBOh)

8

Word

Giincelleme tarihi ve zamani ASCII formatinda ve 8 word olarak okunur
Format yy aa gg.SSdd ss

Ornek: RD.21 08 20.07 09 37
Word Word Word Word Word Word Word Word
1 2 3 4 5 7 8

6
Hafiza Formati: [D[R]2]. J0[1]2[8].[0]7]0]9]0]

NOT:

Diizgiin goriiniim igin her
wordun byte siralari yer
degistirilerek ASCII TEXT
olarak display
edilmelidir.

Sadece okunabilir
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1.9 Input Registerler icin Bellek Haritasi

P " Input Register Veri
Na’a"‘e 1 Adresleri Tioi Verinin igerigi Okuma /yazma izini
umarast | pesimal (Hex) P
10 0000d (0000h) | Word | Olgilen sicaklik Sadece okunabilir
1 0001d (0001h) | Word | Analog gikis yizdesi Sadece okunabilir
12 0002d (0002h) | Word | Olgme hata kodlari Sad K bili
0 = Hata yok, 1 = Sensor kisa devre hatasi, 2 = Alt skala hatasi, adece okunabilir
3 = Ust skala hatasl, 4 = Baglanti yok.
13 0003d (0003h) | Word | Self tune durum kodlari Sadece okunabilir
0 = Hata yok, 1 = Baslangi¢ sicakligi set degerinin %60 indan yiiksek,
2 = Pid parametreleri hesaplaniyor, 3 = Power set parametresi hesaplaniyor
14 0004d (0004h) | Word | Modbus igin Cihaz adresi ((Dip sw ile,1 ile 247 arasinda ayarlanabilir) Sadece okunabilir
15 0005d (0005h) | Word | Aktif olan sicaklik set degeri. Sadece okunabilir
16 0006d (0006h) | Word | Aktif desimal nokta degeri. Sadece okunabilir
17 0007d (0007h) | Word | EUP1122 Modbus adresi (Aktif dip switch adres bilgisi sorgulanir). Sadece okunabilir
1.10 Adim Kontrol Input Registerler i¢in Bellek Haritasi
Input Register .
. Veri AT TN
Fb‘laur;l:reat: Adreseri Tipi Verinin Igerigi Okuma /yazma izini
Desimal (Hex)
PI0 | 0100d (0064h) | Word | Aktif olan adimin numarasi Sadece okunabilir
PI1 0101d (0065h) | Word | Aktif olan adimin kalan zaman géstergesi Sadece okunabilir
Pl2 | 0102d (0066h) | Word | Aktif olan adimin hedef sicaklik degeri Sadece okunabilir

Modbus protokoliinde iletisim hatalari ve isletim hatalari olmak iizere iki gesit hata bulunmaktadir. lletisim hatalari génderilen verinin transmisyon hatt tizerinde
bozulmasindan kaynaklanmaktadir. lletisim hatalarinin énlenmesi igin Parite ve CRC kontrolii kullaniimaktadir. Alici taraf gelen verinin parite (eger varsa) ve CRC sini
kontrol eder. Eger parite yada CRC yanlis gelmigse mesaj hi¢ gelmemis sayilir. Eger gelen verinin formati dogru olmasina ragmen istenen fonksiyon herhangi bir nedenle
gerceklestirilemiyor ise isletim hatasi olusmaktadir. Yonetilen bu sekilde hatanin geldigini tespit eder ise hata mesaji génderir. Bu sekilde hatanin génderildiginin
anlasiimasi igin yonetilen fonksiyon kodunun en agirlikh bitini '1' yaparak mesaiji geri génderir. Veri bélumuinde ise hata kodunu génderir. Bu sekilde yoéneten hangi tip

hatanin geldigini anlamis olur. ENDA cihazlarinda kullanilan hata kodlari ve agiklamalari agagida

Hata Mesajlari

verilmistir.

;I:(t,?j isim Agiklama
01} Gegersiz EUP1122 ‘nin desteklemedigi bir fonksiyon kodu gonderildiginde, o fonksiyon kodunun desteklenmedigini belirtmek icin bu hata
Fonksiyon kodu génderilir.
02 Gegersiz Veri EUP1122 “nin adre§ haritasi disindaki bir bélgedeki veriye erigilmesi gerektiginde, o bolgede gegerli veri bulunmadigini belirtmek
{02} i icinbuhata kodu génderilir.
Adresi
{03} Geg[?ergi:ri\leri Belirtilen adrese génderilen bilgi Modbus protokoli tarafindan belirlenen sinirlarin disinda ise bu hata kodu génderilir.

Cevap Mesajinin Yapisi
(Byte Formatinda)

Komut Mesajinin Yapisi
(Byte Formatinda)

Cihaz Adresi (0A)h
Fonksiyon Kodu (01)h
Okunacak Coillerin msB (04)h
Baslangi¢ Adresi LSB (A1)h
. MSB (00)h

Okunacak Coil Sayisi(N) LSB (01)h
LSB (AC)h

CRC DATA MSB (63)h

Maksimum 127 adet

. Komut mesajinda goruldugu gibi (4A1)h = 1185
Cihaz Ad 0A)h
fhaz Adres (AR | ol Coilin bilgisi istenmis ancak 1185 adresii
: herhangi bir coil olmadigi igin (02) nolu hata kodu
Fonk Kod 81)h
onkslyon Kodu (1) (Gegersiz Veri Adresi) génderilmistir.
Hata Kodu (02)h
LSB | (BO)h
CRC DATA
MSB| (53)h
£ * MODBUS BAGLANTI SEMASI
A=
o[‘I]_ll 1 |
§ l l EUP1122 (L l EUP1122 -1 (L l EUP1122 - 2
A B A B A B
+ - + - + -

Haberlesme hattinin baslangi¢ ve bitimi
120 Ohm direng ile sonlandiriimalidir.

A

Cihaz kontrol edilebilir.

l i EUP1122

A

120 Ohm

MB T2

* Modbus fonksiyonu olan cihazlarda uygulanir.
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